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人工智能(计算机视觉)技术应用赛项 

2022 年第一届粤港澳大湾区数字技术

职业技能大赛 

《人工智能（计算机视觉）技术应用》 

赛项 

样题 

任 

务 

书 

（竞赛时间：180 分钟） 

工位号：_______________
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第一部分 竞赛须知 

一、竞赛要求 

1、正确使用设备，操作安全规范； 

2、竞赛过程中如有异议，可向现场考评人员反映，不得扰乱赛场秩序； 

3、遵守赛场纪律，尊重考评人员，服从安排。 

二、职业素养与安全意识 

1、完成竞赛任务所有操作，符合安全操作规范，注意用电安全。 

2、遵守赛场纪律，尊重赛场工作人员；爱惜赛场设备、器材。 

三、扣分项 

1、在完成竞赛过程中，因操作不当导致设备重大损坏或造成事故，视情节

扣 10～20分，情况严重者取消比赛资格。 

2、衣着不整、污染赛场环境、扰乱赛场秩序、干扰裁判工作等不符合职业

规范的行为，视情节扣 5～10分，情节严重者取消竞赛资格。 

四、选手须知 

1、如出现缺页、字迹不清等问题，请及时向裁判示意，并进行更换；比赛

结束后，所有的竞赛相关材料不得带离赛场； 

2、参赛团队应在规定时间内完成任务书要求的内容，任务实现过程中形成

的文件资料必须存储到指定位置； 

3、比赛过程中，选手认定设备或器件有故障可向裁判员提出更换；如器件

或设备经测定完好属误判时，器件或设备的认定时间计入比赛时间；如果器件或

设备经测定确有故障，则当场更换设备，此过程中（设备测定开始到更换完成）

造成的时间损失，在比赛时间结束后，酌情对该小组进行等量的时间延迟补偿； 

4、比赛过程中由于人为原因造成设备损坏，这种情况设备不予更换。 

5、在裁判组宣布竞赛结束后，请选手立即停止竞赛中的任何操作。 
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第二部分 竞赛平台介绍 

一、注意事项 

1、 检查电脑设备是否正常。检查竞赛所须的各项设备、软件和竞赛材料

等； 

2、 竞赛过程中，请按照任务要求提交答案。 

二、任务答案截图方法 

1、 AI边缘网关截图方法：Xshell连接 AI边缘网关，进入“/home/nle/sc

reenshot”目录下执行“sudo python3 screenshot.py”，按下键盘回

车按钮脚本会自动截取一张图片并保存在当前目录下 img文件夹内，使

用 Xftp将该截图下载到工位端 PC机上。 

2、 工位端 PC 机截图方法：使用 windows 自带的截屏工具进行截屏，截屏

快捷键为 win+shift+s，并对截取下来的图片进行保存。 

三、竞赛环境 

1、硬件环境 

序号 设备名称 单位 数量 

1 工位端 PC 机 台 1 

2 工作台 张 1 

3 人工智能在线实训平台 台 1 

4 慧视实验平台 台 1 

注：以上硬件环境配置，根据实际情况有可能略有调整，请知悉！ 

2、软件环境 

序号 软件名称 备注 

1 Xshell 5 远程终端软件 

2 Xftp 5 文件传输软件 

3 Jupyter lab  实验平台 

4 TensorFlow 深度学习框架 

5 Python 编程环境 
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第三部分 竞赛任务 

任务一、数据采集与处理（25 分） 

一、任务要求 

按照要求使用 Python 补充代码程序，完成图像数据采集与预处理。将对应

的生成的文件和代码文件保存至指定位置。 

二、任务环境 

⚫ 硬件资源：工位端 PC机、慧视实验平台； 

⚫ 软件资源：位于“竞赛资料\task1\”； 

三、任务说明 

1、图像数据采集（12 分） 

上传“竞赛资料\task1”目录的所有文件至人慧视实验平台开发板的“/ho

me/nle/notebook”路径下（目录结构需一致且有 task1）。在工位 PC 远程打开 J

upyter Lab平台上的“task1\collect\数据采集.ipynb”文件，完成以下操作： 

（1）按照以下要求进行视频数据的采集，补全“2.1视频数据采集”处的代

码。（4 分） 

①补全<1>处代码，开启设备的摄像头； 

②补全<2>处代码，设置视频编解码器为*'XVID'； 

③补全<3>处代码，在设备的屏幕上实时显示摄像头获取的内容。 

（2）按照以下要读取视频并查看视频的相关信息，补全代码块“2.2读取视

频并查看视频信息”的代码。（4 分） 

①补全<1>处代码，读取视频帧率； 

②补全<2>处代码，读取视频帧数； 

③补全<3>处代码，读取视频时长。 

 （3）按照以下要求对视频进行抽帧并保存抽帧后的图像，补全代码块“2.3

视频抽帧”的代码。（4分） 

  ①补全<1>处代码，读取位于“task1\samples\video1.mp4”的视频文件； 

  ②补全<2>处代码，判断 cap是否正确开启。 

修改完成后，根据提示进行图像、视频的处理，并在 D 盘创建“提交资料”

文件夹，将编写完成的“数据采集.ipynb”文件与“视频数据采集的视频”一同
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保存到“提交资料\task1”目录下。(注：提交的“数据采集.ipynb文件需保留运行报

文”) 

2、图像预处理（13 分） 

上传“竞赛资料\task1” 目录的所有文件至慧视实验平台开发板的“/hom

e/nle/notebook”路径下。在工位 PC远程打开 Jupyter Lab平台上的“task1\

process\img_process.ipynb”文件。(图像数据采集已上传过可以忽略) 

（1）按照以下要求创建文件夹、获取文件夹中内容、转换图片格式，补全代

码块“1.系统 OS模块使用”处代码。 

①补充<1>处代码，在当前路径下“task1\process”创建文件夹 rename

文件夹； 

②补充<2>处代码，遍历 picture文件夹下的文件； 

③补充<3>处代码，将 picture文件夹内的所有.png拓展名文件修改为.

jpg 拓展名并保存在 rename文件夹内。 

（2）按照以下要求进行图片的颜色空间转换，补全代码块“2.2 图像颜色空

间转换”处代码。 

①补全<1>处代码，定义显示图像盒子并进行赋值； 

②补全<2>处代码，读取当前路径下的 test.png图片； 

③补全<3>处代码，将图像转换成灰度图像。 

（3）按照以下要求进行图像的二值化处理，补全代码块“2.3图像二值化处

理”处代码。 

①补充<1>处代码，传入灰度图像，阈值为 threshold，超过阈值像素值

改为 255，采用 cv2.THRESH_BINARY_INV 方法。 

（4）按照以下要求进行图像的旋转，补全代码块“2.4 图像旋转”处代码。 

 ①补全<1>处代码，定义旋转中心为传入图像的中心位置，赋值给 imgbo

x_GARY； 

 ②补全<2>处代码，生成旋转矩阵，要求旋转中心为 center，逆时针旋转

90度，缩放比例为 1 

  ③补全<3>处代码，执行仿射变换。 

 （5）按照以下要求进行图像的翻转，补全代码块“2.5图像翻转”处的代码。 

  ①补全<1>处代码，将图像进行水平翻转，赋值给 img_flip。 
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将“processed”文件夹和编写完成的“img_process.ipynb”文件一同保存

到“提交资料\task1”目录下。 

注：提交的“img_process.ipynb”文件需保留运行报文。 
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任务二、模型训练与评估（40 分） 

一、任务要求 

根据项目要求完成模型训练。将对应的答案截图、生成的文件和代码文件保

存至指定位置。 

二、任务环境 

⚫ 硬件资源：工位端 PC机、人工智能在线实训平台； 

⚫ 软件资源：位于“竞赛资料\task2\”； 

三、任务说明 

1、完成模型训练与评估（40 分） 

上传“竞赛资料\task2” 目录的所有文件至人工智能在线实训平台（目录结

构需一致且有 task2）。打开“task2\模型训练.ipynb”文件，完成以下任务： 

（1）按照要求完成类别名称提取，补全代码块“1.1类别名称提取”处代码： 

①补全<1>处代码，填写存放有图片文件的文件夹地址，输出图片数据的

类别数与具体的类别名称 

（2）按照要求打开“supermarket.name”文件，根据类别名填写对应的标签： 

（3）按照要求完成“1.2列出数据集”，补全代码块处的代码： 

①请在下方`<1>`处填写路径数组，对标签进行随机化。 

（4）按照要求完成“1.3划分数据集”，补全代码块的代码： 

①请在下方`<1>`处填写正确的数值，对训练清单和测试清单做划分； 

②请在下方`<2>`处填写正确的范围，保存训练清单； 

③请在下方`<3>`处填写正确的范围，保存测试清单。 

（5）按照要求完成“2.4模型训练”，补全代码块的代码： 

①请在下方`<1>`处填写正确的数值； 

②请在下方`<2>`处填写正确的数值； 

③请在下方`<3>`处填写正确的数值。 

（6）按照要求完成“3.模型评估”，补全代码块的代码： 

①请在下方`<1>`处填写代码，显示图片； 

②请在下方`<2>`处填写代码，将图片从 BGR转换成 RGB； 

③请在下方`<3>`处填写代码，保存图片至`writepath`下。 

完成任务后，将“模型训练.ipynb，保存到“提交资料/task2”文件夹下。 
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任务三、AI 应用系统开发（35 分） 

一、任务要求 

根据项目要求完成 AI 应用代码开发与维护。将对应的答案截图和代码文件

保存至指定位置。 

二、任务环境 

⚫ 硬件资源：工位端 PC机、慧视实验平台； 

⚫ 软件资源：位于“竞赛资料\task3\”； 

三、任务说明 

1、车牌识别应用开发与调试（35 分） 

上传“竞赛资料\task3” 目录的所有文件至慧视实验平台开发板的“/home

/nle/notebook”路径下（目录结构需一致且有 task3）。在工位 PC 远程打开 Ju

pyter Lab 平台上的“task3\license_plate\license_plate.ipynb”文件，完

成以下操作。 

（1）按照下方要求，补全代码块 1处的设备控制代码。并根据对应的提示

信息，完成 3处代码的补充。 

①补充<1>处代码，清除输入缓冲区数据； 

②补充<2>处代码，调用蜂鸣器控制命令； 

③补充<3>处代码，调用蜂鸣器控制命令。 

（2）按照下方要求，补全代码块 2 处的车牌识别接口。并根据对应的提示

信息，完成 4处代码的补充。 

①补充<4>处代码，定义车牌检测功能的接口对象； 

②补充<5>处代码，定义车牌对齐功能的接口对象； 

 ③补充<6>处代码，定义车牌识别功能的接口对象； 

 ④补充<7>处代码，读取图片。 

（3）按照下方要求，补充代码块 3处的图像显示。根据对应的提示信息，完

成 2处代码的补充。 

 ①补充<8>处代码，定义图像盒子，用于装载图片； 

 ②补充<9>处代码，进行图像盒子的显示。 
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（4）按照下方要求，补全代码块 4处的资源释放代码。并根据对应的提示

信息，完成 2处代码的补充，将编写完成并保存运行结果的“license_plate.i

pynb”文件一同保存在“提交资料\task3”文件夹内。 

①补充<10>处代码，释放调用过的车牌算法相关功能资源。 

注：提交的“license_plate.ipynb”文件需保留运行报文。 




